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usb npeamera
OO0Opa3oBHHM [WJb TIPEIMETa j¢ YIO3HAaBaWkE CTyJCHATa Ca TEOPUJCKHUM M TPAKTHUYHUM
OCHOBaMa METO/Ia 3a TACHBHY M aKTUBHY KOHTPOJIy BHOpaiuja 1 BHOpOpEeHOMEHA.

Hcxon npenmera

3Hama cTe4YeHa Y OKBHPY OBOT IPEJIMETa OCIOCO0IbaBajy CTYACHTE 3a PellaBambe
KOHKPETHHX BUOPALIMOHUX UHKEHEPCKUX MpobdiemMa, y3 Kopulhewme oaropapajyhux
COTBEPCKHX MaKeTa HAMCHCHUX aHAIIU3H, CUMYJIAIN]jU U CHHTE3U yIPaBJbauKUX CHCTEMA
3a KOHTPOJIY BuOpalrja u BubpodeHoMeHa.

Cappikaj npeamera

Teopujcka nHacmasa

AJnanTuBHA MAacHMBHA KOHTPOJA: MPOMEHOM THUIIA TMPUTYIICHA; MPOMEHOM KPYTOCTH;
IPOMEHOM Mace; IM0IeCUBY BUOPALIMOHH HEYTPATH3aTOPH.

AKTHBHA KOHTPOJIa y 3aTBOPEHO] CIPE3H: CUCTEMH Ca JEJHUM YyJa30M U j€HUM H3J1a30M
(pyHkumja mpeHoca, OI3MB CHUCTEMa, CTAaOWIHOCT, e(deKkaT BPEMEHCKOT Kallllbema Yy
KOHTPOJTHO]j ITETJbH ); CHCTEMH Ca BUIIIC yiIa3a U u31a3a (KOHIICTIT IPOCTOpa CTamka, TOBPAaTHA
crpera Mo u3ja3uMa U CTalbuMa, ECTUMATOPU CTamba U ONCEPBEPU, ONTHUMAIHO U MOJIATTHO
yIIpaBJbambe).

AKTHBHa KOHTpOIIa y OTBOPEHOj CIPE3U: CUCTEMH Ca jelHHM U BHILE yliaa M H3/a3a,
a/IarITUBHA KOHTpOJIa y (PpEeKBEHIIN]CKOM U BPEMEHCKOM JOMEHY, opel)eme ca KOHTPOIOM
y 3aTBOPEHO] CIIPE3H.

CeH30pH U U3BPILIHU OPTaHU 32 aKTUBHY KOHTPOJy BUOpaluja.

Ilpakmuuna nacmasa

VYno3HaBawe ca CO(PTBEPCKUM IMaKeTHMMa HAMEHEHUM aKBU3UIUJU CUTHAJA, aHAIU3U
cucTeMa M KOHTpPOJIM BUOpalMja; pavyyHCKH 3aJalld; €KCIEepUMEHTAIHU paJl; NMpUMEpH
peliaBamba KOHKPETHUX HHKEHEPCKUX IpodiiemMa.
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bpoj yacoBa akTuBHe

i Teopujcka HacraBa: 2 | [IpakTuuna HacraBa: 2
HacTase: 4

MeTtoae uzsohema HacraBe

[IpenaBama. AyauTopHe W eKnepuMeHTanHe BexOe. KoHcynranuje — WHIWBHAyalTHE U
3ajenHUYKe. Y TOKY Mpe/aBama CTYJECHTH Cce YIIO3Ha]y ca TEOPHjCKUM OCHOBaMa IpeaMeTa,
JIOK ce Ha BexOama oOpaljyje KOHKPETHO peliaBame MpodiieMa y BULy padyyHCKUX 3ajaTaka
U eKCIIEPUMEHTAITHOT pajia M3 aKTHBHE M MAaCHMBHE KOHTpOJIe BHOpaIfja ca oAroBapajyhum




coTBEpOM U XapJBEPOM.

Ounena 3Hama (MakcuMaJHu 0poj nmoena 100)

IpenncnutHe o6aBe3e 70 nmoena 3aBpIIHM UCITHUT 30 moena
Tect 1 10 YcMeHn ucnut 30

Tecr 2 10

[IpeameTHU Ipojekat 50




